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DIGITAL FABLAB: JUNTA-TE AO FABLAB
VIRTUAL DE CALCADO!

Esta pronto o Laboratorio de Fabricacdo de Calcado virtual e digital (Fab Lab), uma ferramenta
online que oferece solu¢des de e-learning e formacdo para os agentes envolvidos na indUstria de
calcado! Estudantes e trabalhadores de toda a Europa podem agora vivenciar a distancia a
experiéncia do “aprender fazendo”, algo muito eficiente e interessante para eles e para as
empresas, sobretudo quando nao tém oportunidade de praticar numa fabrica ou numa centro
de formacdo fisico. O FablLab Digital integra imagens de alta resolu¢ao das maquinas ou outros
equipamentos relevantes utilizados nos diferentes processos de fabrico. O Fablab é também
uma plataforma de demonstra¢do de equipamentos e maquinas utilizados na industria de
calcado, o que o torna mais atrativo para os alunos, que podem enfrentar desafios online
semelhantes aos dos videogames.

Os conteudos desenvolvidos pelo consoércio representam onze unidades de formacdo, cada uma
dividida em duas ou trés licBes, abrangendo diferentes temas desde o design a comercializa¢do
de calcado, como os principios de modelacdo, corte ou processos de producdo. Estas licGes
foram criadas de forma a que as imagens apresentadas integrem elementos de realidade

aumentada (RA).

o . . O QUE PODEM
O principio é simples e, para ter acesso a informacdo, os e

formandos tém de digitalizar as imagens com 0s seus NEWSLETTER
telemoOveis ou tablets e depois seguir as instrucdes
apresentadas nos seus ecrds. Ao usar tecnologias de Uso da RA e da RV no
realidade aumentada em estudos VET, os parceiros estdo  BEMUERAT BT LR )
adotando totalmente a metodologia “aprender fazendo” que calcado

esta no centro do objetivo do projeto.
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Nesta newsletter, o Centro Tecnoldgico do Calcado de La Rioja (CTCR) permitira que aprenda
mais sobre o uso de RA e RV num armazém inteligente de calcado. Este artigo sera seguido pela
apresentacdo da Universidade Técnica de lasi (TUIASI) sobre o uso de robds colaborativos na
indUstria de cal¢ado.

Desejamos-lhe uma boa leitura e convidamo-lo a continuar a acompanhar as novidades do
projeto nas nossas redes sociais ( ) € N0 N0Sso !

Uso da RA e da RV no armazém inteligente no setor do cal¢cado
(pelo Centro Tecnoldgico do Cal¢cado de La Rioja - CTCR)

As novas tecnologias sdo um desafio para as empresas de todos os setores e principalmente do
setor do calcado ja que 70% dos processos sao manuais. Todos nos precisamos de nos adaptar
as novas mudancas para nos adaptarmos a sociedade atual e as oportunidades de aplica¢ao de
novas solucBes tecnoldgicas aos Nossos negdcios. Um dos processos que pode enfrentar uma
transformacdo digital bem-sucedida é a gestdo de armazenamento tanto de matérias-primas
como do produto final.

Como ja sabemos, a Realidade Virtual (RV) e a Realidade Aumentada (RA) tornaram-se
tecnologias fundamentais para melhorar o dia a dia de muitas empresas. A realidade aumentada
é particularmente util para o controlo logistico, pois agiliza a manutencdo e a gestao do
armazém, otimizando o trabalho a realizar.

Como é a Realidade Aumentada utilizada nas operag¢des logisticas da producdo de
calcado?

Gragas a Realidade Aumentada, as
tarefas de gestdo e logistica do
armazém podem aumentar a eficiéncia
da producado em 10 a 15%.
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Uso da RA e da RV no armazém inteligente no setor do cal¢cado

(pelo Centro Tecnoldgico do Calgado de La Rioja - CTCR)

A Realidade Aumentada pode ajudar em muitos aspetos das tarefas correspondentes a gestdo
logistica das empresas que acabam por ter impacto na racionalizacdo de todo o processo e
ajudar os operadores na gestdo dos armazéns. A RA pode trazer beneficios, por exemplo, no
processo de picking, que é o processo de busca e selecdo de artigos num armazém para
preparar ou armazenar pedidos. Com um sistema de Realidade Virtual ou Aumentada, ©
operador pode ver em tempo real onde, em cada setor, se encontra a forma ou par de sapatos,
bem como receber informac¢des sobre a quantidade de produtos no armazém, e assim visualizar
melhor o espaco disponivel para armazenar produtos.

A Realidade Aumentada acompanhada de simulacao ndo sé é utilizada durante o picking e
outras tarefas de sele¢do, mas também ajuda a escolher as rotas mais eficientes e otimizadas
sem a necessidade de planeamento prévio. Esta vantagem pode ser aplicada tanto no
transporte de produtos, para calcular os melhores percursos em funcao da distancia e do estado
dos nossos varios armazéns, como dentro do mesmo armazém, para chegar ao ponto onde se
encontra o artigo através do percurso mais rapido.

Build route  Show map

i

Quando se trata de formacdo, a realidade virtual e a realidade aumentada sao tecnologias-chave
para formar futuros operadores e ajuda-los a aprender as metodologias de trabalho ideais para
melhorar a produtividade de seu trabalho.

Beneficios da aplicacao da Realidade Aumentada nas tarefas de logistica no
setor do calcado:

Como ja foi referido, a principal vantagem da aplicacdo da Realidade Aumentada nas tarefas de
gestdo logistica é a produtividade: as tarefas de selecdo, preparacdo de encomendas, transporte,
gestdo de armazéns e até processos de formagdo sdo realizados de forma mais rapida do que
de forma puramente manual. Assim, as solu¢Bes de Realidade Virtual e Aumentada para o
processo logistico e gestao de armazéns centram o0s seus beneficios no aumento e melhoria da

produtividade.
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A melhoria da produtividade pode ser refletida nos
seguintes aspectos:

Aumento da velocidade dos processos de picking

Capacitacao para tomar melhores decisdes
Menores margens de erro
Sem perda de material

Maximizacao do tempo reduzindo o numero de
movimentos desnecessarios dentro do armazém

Facilitacdo das tarefas dos trabalhadores e mais
conforto

Robos colaborativos na industria do calgado
(pela Universidade Técnica de lasi George Asachi - TUIASI)

O processo de fabrico na industria de calcado
sempre foi uma tarefa altamente manual.
Devido a geometria complexa da forma, os
processos de automacdo a este nivel tém sido
lentos em termos de desenvolvimento e
caros em termos de implementa¢do. Nos
dltimos anos, no entanto, 0s robos
colaborativos, também conhecidos como
“cobots”, receberam uma ateng¢ao sem
precedente, como parte da revolucao
tecnoldgica da Industria 4.0 e tornaram-se
uma visdo comum no chdo de fabrica.

A tecnologia dos rob0s colaborativos esta
integrada com sucesso na industria de
calcado e com beneficios significativos de
produtividade no processo de fabricagdo. Por
exemplo, a empresa de calcado Nike
emprega cerca de 1.000 cobots nos seus
centros de distribuicdo para ajudar os
funcionarios a classificar, embalar e trocar
produtos, reduzindo assim os tempos de

envio [1].
e Co-funded by the
W Erasmus+ Programme
e of the European Union




ABRIL 2023 - NEWSLETTER - NUMERO 2

Robos colaborativos na industria do calgado

(pela Universidade Técnica de lasi George Asachi - TUIASI)

Os robds colaborativos sao projetados para realizar tarefas lado a lado com os seus colegas
humanos num ambiente de trabalho partilhado. [2]. Os cobots sdo colocados na area designada
para o trabalho, auxiliando os outros trabalhadores na execucao de tarefas domeésticas e
repetitivas que tém um nivel de dificuldade maior e ndo podem ser totalmente automatizadas.
Por exemplo, aplicar a cola e colar sdo os tipos de tarefas adequadas a um cobot na linha de
producdo de calcado. Um selante ou seringa de cola € montado na extremidade do cobot e
conforme o braco automatizado se move ao longo do caminho indicado, ele distribui a cola
uniformemente [3].

Outra caracteristica importante dos rob6s colaborativos é o seu design intuitivo especifico. As
bordas lisas, a forca motriz reduzida e o grande numero de sensores que podem assimilar as
informac8es circundantes tornam estas maquinas parceiras de trabalho confiaveis, destinadas a
oferecer tranquilidade e reduzir os riscos de lesdes [1], [4]. Gracas a essas caracteristicas, eles
podem ser usados com sucesso para tarefas como coleta e colocacado, lixamento, polimento ou
rebarbagdo de superficies, polimento, desmoldagem, inspecao visual e paletizacao [5].

Além dos beneficios dos cobots na industria, eles podem ser facilmente programados
diretamente pelos trabalhadores, mesmo sem nenhum conhecimento prévio de programacdo e
automacdo de robds. Existem opc¢Bes de automagdo onde o robd aprende de forma pratica
como realizar uma tarefa movendo o bra¢o do robd para os locais corretos. Essa flexibilidade e
facilidade de programacdo tornam os cobots ferramentas adaptaveis em muitas indUstrias e

especialmente na area do calcado.
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Robos colaborativos na industria do cal¢ado

(pela Universidade Técnica de lasi George Asachi - TUIASI)

A inovacdo na industria de calcado também levou a que robds colaborativos experimentais
fossem programados para executar tarefas especificas para ajudar a mostrar as suas
capacidades. E o caso de Maxwell Ashford, estudante de design da ECAL University of Art and
Design de Renens, na Suica, onde usou um cobot ABB YuMi de brago Unico como parte de seu
projeto de sustentabilidade e reciclagem chamado “Robotically Recyclable Concept Shoe”. Sua
visdo era demonstrar que os produtos podem ser projetados com a reciclagem em mente desde
0 inicio e, assim, minimizar o impacto ambiental dos residuos. [6].

De usos praticos a procedimentos de investigacdo, 0os cobots tornaram-se colaboradores
indispensaveis na industria de calcado e podem ser considerados como extensdes de seres
humanos projetados para solucionar problemas, aumentar a produtividade e reduzir custos de
producao.

SOURCES:

1. Gastén Lefranca,*, Ismael Lopez-Juarezb , Roman Osorio-Comparanc, Mario PefiaCabrera, 9th
International Conference on Information Technology and Quantitative Management, Impact of Cobots on
automation, https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S1877050922018579?
ref=pdf_download&fr=RR-2&rr=77bffa6edc7098b2, 2022

https://www.mobileautomation.com.au/what-are-collaborative-robots/
https://wiredworkers.io/cobot-applications/gluing-and-sealing-with-a-cobot/
https://www.automate.org/a3-content/what-are-collaborative-robots
https://wiredworkers.io/cobot-applications/

OVNUIEE R U

https://www.youtube.com/watch?v=NfsouZib5Vc

A proxima newsletter incidira sobre a Ultima fase do projeto, nomeadamente a elaborac¢do de
uma metodologia comum de formacdo, ensino e coaching baseada em realidade aumentada. O
objetivo é preparar formadores, professores e coaches para se tornarem facilitadores do curso
digital internacional de “Learning-by-doing” na fabricacdo de Calcado previsto para o primeiro
semestre de 2023. Alem disso, para todos os itinerarios de formacdo que desejem desenvolver
com base em realidade aumentada (RA).

CONVIDAMOS A QUE CONTINUE AACOMPANHAR A
NOSSA ATIVIDADE NO SITE DO PROJETO E NAS
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