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DIGITAL FABLAB: ALATURATI VA FABLAB-
ULUI VIRTUAL DE INCALTAMINTEI

Laboratorul virtual si digital de fabricare a incdltamintei (Fab Lab), un instrument online care
ofera solutii de e-learning si formare pentru cei implicati in industria de fabricare a incaltamintei,
este gatal Studentii si specialistii din intreaga Europd pot acum sa experimenteze experienta
"learning-by-doing" de la distanta, un lucru foarte eficient si interesant pentru ei si pentru
companii, n special atunci cand nu au posibilitatea de a face practica intr-o fabrica sau intr-un
centru de formare fizicd. Digital FablLab integreaza imagini de Tnalta rezolutie ale masinilor sau ale
altor echipamente relevante utilizate in diferitele procese de fabricatie. Fablab este, de
asemenea, o platforma de demonstratie a echipamentelor si utilajelor utilizate in industria
Incdltamintei, ceea ce il face mai atractiv pentru studenti, care pot participa la provocari online
similare celor din jocurile video.

Continutul dezvoltat de consortiu reprezinta unsprezece unitati de formare, fiecare impartita in
doua sau trei lectii, care acopera diferite subiecte, de la proiectarea pana la comercializarea
incaltamintei, cum ar fi principiile de creare a modelelor, croirea sau procesele de productie.
Aceste lectii au fost create in asa fel incat imaginile prezentate sa integreze elemente de Realitate
Augmentata (RA).

Principiul este simplu, iar pentru a avea acces la informatii, CE GASITI TN BULETINUL
cursantii trebuie s3 scaneze imaginile cu telefoanele sau INFORMATIV
tabletele lor si apoi sa urmeze instructiunile afisate pe ecran.

. " . . o Utilizarea Realitatii
Prin utilizarea tehnologiilor de Realitate Augmentata n

Augmentate(RA) si a

cadrul studiilor VET, partenerii adopta pe deplin metodologia Realitatii Virtuale(RV)in 2

"learning-by-doing", care se afla in centrul obiectivului depozitul inteligent din
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Tn acest buletin informativ, Centrul Tehnologic de Tncéltéminte La Rioja (CTCR) va ofera informatii
despre utilizarea RA si RV intr-un depozit inteligent de incdltdminte. Acest articol va fi urmat de
prezentarea utilizarii robotilor colaborativi in industria incdltamintei, prezentare realizatd de cdtre
Universitatea Tehnica din lasi (TUIASI).

Va dorim o lectura placuta si va invitam sa urmariti in continuare ultimele noutati
despre proiect pe retelele noastre de socializare ( ) si pe nostru!

Utilizarea RA si RV in depozitul inteligent din sectorul incaltamintei
(de catre Centrul Tehnologic de Tncéltéminte La Rioja - CTCR)

Noile tehnologii reprezintd o provocare pentru companiile din toate sectoarele, In special in
sectorul incdltamintei, deoarece 70% din procese sunt manuale. Cu totii trebuie sda ne
perfectiondm pentru a ne adapta la noile schimbari, pentru a ne adapta la societatea actuala si la
oportunitdtile de aplicare a noilor solutii tehnologice Tn afacerile noastre. Unul dintre procesele
care se pot confrunta cu o transformare digitala de succes este gestionarea depozitdrii atat a
materiilor prime, cat si a produsului final.

Dupd cum stim deja, Realitatea Virtuala (RV) si Realitatea Augmentata (RA) au devenit tehnologii
cheie pentru a imbundtdti viata de zi cu zi a multor companii. Realitatea augmentata este
deosebit de utila pentru controlul logisticii, deoarece eficientizeazd mentenanta si gestionarea
depozitelor, optimizand munca care trebuie efectuata.

Cum este utilizata Realitatea Augmentata in operatiile logistice pentru
productia de incaltaminte?

Datorita Realitatii Augmentate, sarcinile de
gestionare a logisticii depozitului pot creste
eficienta productiei cu 10 pand la 15%.
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Utilizarea RA si RV in depozitul inteligent din sectorul incaltamintei

(de catre Centrul Tehnologic de Incdltaminte La Rioja - CTCR)

Realitatea Augmentata poate ajuta in multe aspecte ale sarcinilor corespunzatoare
managementului logistic al companiilor care, in cele din urma, au un impact asupra eficientizdrii
procesului general si ajuta operatorii In gestionarea depozitelor. Realitatea Augmentata poate
aduce beneficii, de exemplu, In procesul de cdutare si selectare a articolelor intr-un depozit
pentru a pregati sau a stoca comenzi. Cu ajutorul unui sistem de Realitate Virtuald sau
Augmentatd, operatorul poate vedea in timp real unde se aflg, la fiecare etaj, calapodul sau
perechea de pantofi, precum si sa primeasca informatii despre cantitatea de produse din depozit
Si, prin urmare, sa vizualizeze mai bine spatiul disponibil pentru stocarea produselor.

Realitatea Augmentata, nsotitda de simulare, nu este utilizatda doar in timpul operatiilor de
colectare si al altor sarcini de selectie, ci ajuta si la alegerea celor mai eficiente si optime rute, fara
a fi nevoie de o planificare prealabild. Acest avantaj poate fi aplicat atat in transportul produselor,
pentru a calcula cele mai bune rute in functie de distanta si de starea diferitelor depozite, cat siin
cadrul aceluiasi depozit, pentru a ajunge la punctul in care se afla articolul prin intermediul celei
mai rapide rute.

i

Cand vine vorba de formare, Realitatea Virtuala si Realitatea Augmentata sunt tehnologii cheie
pentru a-i forma pe viitorii operatori si a-i ajuta sa invete metodologiile de lucru optime pentru a
Tmbunatati productivitatea muncii lor.

Beneficiile aplicarii Realitatii Augmentate in sarcinile logistice din sectorul
incaltamintei:

Dupa cum s-a mentionat deja, principalul avantaj al aplicarii Realitatii Augmentate in sarcinile de
gestionare a logisticii este productivitatea: sarcinile de selectie, pregatirea comenzilor, transportul
Si gestionarea depozitelor si chiar procesele de formare sunt realizate mai rapid decat in mod
pur manual. Astfel, solutiile de Realitate Virtuala si Augmentata pentru procesul de logistica si
gestionarea depozitelor isi concentreaza beneficiile in jurul cresterii si Tmbunatatirii
productivitatii.
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Tmbunatatirea productivitatii poate fi reflectatd in
urmatoarele aspecte:

Cresterea vitezei proceselor de colectare

Imputernicirea de a lua decizii mai bune

Mai putine erori
Nicio pierdere de material

Maximizarea timpului prin reducerea numarului
de miscari inutile in cadrul depozitului

Facilitarea sarcinilor lucratorilor si mai mult
confort

Roboti colaborativi in industria incaltamintei
(de catre Universitatea Tehnica Gheorghe Asachi din lasi - TUIASI)

Procesul de fabricatie In  industria
incaltamintei a presupus intotdeauna o
activitate  manuala intensa. Din cauza
geometriei complexe a calapodului, procesele
de automatizare in domeniu au fost lent
dezvoltate si costisitor de implementat. Cu
toate acestea, in ultimii ani, robotii
colaborativi, cunoscuti si sub denumirea de
"coboti", au primit o atentie fard precedent ca
parte a revolutiei tehnologice din Industria 4.0
Si au devenit o aparitie obisnuita in fabricd.

Tehnologia  robotilor  colaborativi  este
integrata cu succes in industria incaltamintei
si aduce  beneficii  semnificative  de
productivitate in procesul de fabricatie. De
exemplu, compania de incdltaminte Nike a
angajat aproximativ. 1.000 de coboti in
centrele sale de distributie pentru a-i ajuta pe
angajati sa sorteze, sa Tmpacheteze si sd
schimbe produsele, reducand astfel timpii de

expediere [1].
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Roboti colaborativi in industria incaltamintei

(de catre Universitatea Tehnicd Gheorghe Asachi din lasi - TUIASI)

Robotii colaborativi sunt conceputi pentru a indeplini sarcini cot la cot cu omologii lor umani intr-
un mediu de lucru comun. [2]. Robotii colaborativi sunt plasati in zona desemnata pentru munca,
asistandu-i pe ceilalti lucrdtori in indeplinirea sarcinilor mdrunte si repetitive care au un nivel
sporit de dificultate si care nu pot fi complet automatizate. De exemplu, lipirea si etansarea sunt
tipurile de sarcini potrivite pentru un cobot pe linia de productie pentru incaltaminte. La capatul
cobotului este montatd o seringa de etansare sau de lipire si, pe mdsura ce bratul automatizat se
deplaseaza de-a lungul traseului indicat, distribuie uniform etansantul [3].

O alta caracteristica de top a robotilor colaborativi este designul lor intuitiv specific. Marginile
netede, puterea motrice redusa si numarul mare de senzori care pot asimila informatiile din jur
fac din aceste masini un partener de lucru de incredere, menit sa ofere usurinta si sa reduca
riscurile de ranire [1], [4]. Datorita acestor caracteristici, ele pot fi utilizate cu succes pentru
sarcini precum prelevarea si plasarea, slefuirea, lustruirea sau debavurarea suprafetelor,
scoaterea din matrite, inspectia vizuala si paletizarea [5].

Pe langa beneficile mentionate deja ale cobotilor In industrie se adauga faptul ca pot fi
programati cu usurinta direct de catre lucratori, chiar si fard cunostinte prealabile de programare
si automatizare a robotilor. Exista optiuni de automatizare in care robotului i se arata practic cum
sa Indeplineasca o sarcina prin deplasarea bratului sau in locurile corecte. Aceasta flexibilitate si
usurinta de programare face din coboti instrumente adaptabile Tn multe industrii si in special in

domeniul incaltamintei.
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Roboti colaborativi in industria incaltamintei

(de catre Universitatea Tehnica Gheorghe Asachi din lasi - TUIASI)

Inovarea in industria Incaltamintei a condus, de asemenea, la roboti colaborativi experimental
care au fost programati pentru a indeplini sarcini specifice pentru a ajuta la prezentarea
capacitatilor lor. Acesta este cazul lui Maxwell Ashford, student la design la Universitatea de Arta
si Design ECAL din Renens, Elvetia, care a folosit un cobot ABB YuMi cu un singur brat in cadrul
proiectului sau de sustenabilitate si reciclare intitulat "Robotically Recyclable Concept Shoe".
Viziunea sa a fost aceea de a demonstra cd produsele pot fi proiectate cu gandul la reciclare incd
de la inceput, reducand astfel la minimum impactul asupra mediului al deseurilor de materiale.

[6].

De la utilizari practice la proceduri de investigare, robotii au devenit colaboratori indispensabili in
industria incaltamintei si pot fi considerati oarecum extensii ale fiintelor umane, concepute
pentru a rezolva probleme, a creste productivitatea si a reduce costurile de productie.

SURSE:

1. Gaston Lefranca,*, Ismael Lopez-Juarezb , Roman Osorio-Comparanc, Mario PefiaCabrera, 9th
International Conference on Information Technology and Quantitative Management, Impact of Cobots on
automation, https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S1877050922018579?
ref=pdf_download&fr=RR-2&rr=77bffa6edc7098b2, 2022

https://www.mobileautomation.com.au/what-are-collaborative-robots/
https://wiredworkers.io/cobot-applications/gluing-and-sealing-with-a-cobot/
https://www.automate.org/a3-content/what-are-collaborative-robots
https://wiredworkers.io/cobot-applications/

OVNULEE U

https://www.youtube.com/watch?v=NfsouZib5Vc

Urmatorul buletin informativ se va axa pe ultima fazd a proiectului, si anume elaborarea unei
metodologii comune de formare, predare si pregatire bazate pe Realitatea Augmentata.
Obiectivul este de a pregati formatori, profesori si instructori pentru a deveni facilitatori in cadrul
cursului digital international comun pentru "Learning-by-doing" privind fabricarea incaltamintei,
planificat pentru prima jumétate a anului 2023. In plus, pentru toate itinerariile de formare pe
care doresc sa le dezvolte pe baza Realitatii Augmentate (RA).

VA INVITAM SA CONTINUATI SA URMARITI
ACTIVITATILE NOASTRE PE SITE-UL PROIECTULUI SI
PE RETELELE DE SOCIALIZARE. NU EZITATI SA

CONTACTATI CONSORTIUL PENTRU ORICE
INFORMATII!
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